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Introducio

O projeto de pesquisa que sera apresentado neste artigo pretende investigar
possibilidades para despertar o interesse das pessoas pela reciclagem, com a finalidade de
minimizar o impacto que residuos solidos podem causar ao meio ambiente. Com este objetivo
pretende-se divulgar o uso de um prototipo de lixeira inteligente, capaz de realizar a separacao
automatica de dois residuos solidos: metal e vidro.

Considerando que se o usudrio for incentivado a retornar reciclaveis, fazendo uso do
prototipo, uma vez que recebera um “prémio” conforme a quantidade de itens depositados, e
assim pode-se contribuir de forma importante com a reducao do descarte inadequado destes
residuos solidos (aluminio e vidro), melhorando a qualidade do meio ambiente.

Segundo Gouveia (2012) o aumento da producdo de residuos solidos tem sido

significativo em todas as regides do pais:

O percentual de municipios que utilizam aterros controlados, onde os residuos sdo
apenas cobertos por terra, manteve-se praticamente inalterado entre 2000 e 2008, e
houve aumento na destinagdo para os aterros sanitarios, que utilizam tecnologia
especifica de modo a minimizar os impactos ambientais ¢ os danos ou riscos a satde
humana[...] Outras destinagdes para os residuos sélidos urbanos, como a compostagem,
incineracdo e reciclagem, tiveram pequenas variagdes nesse periodo (GOUVEIA, 2012,
p. 1504).

A proposta tem como objetivo: Entender a necessidade de propor uma alternativa que se
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constituisse atraente para as pessoas. Sendo assim, pretende-se implementar modificagdes no

prototipo com o qual iniciou-se o projeto, efetivando estas alteragdes, as mesmas contribuirdo
tanto para a maior eficiéncia na selecdo dos itens apresentados, quanto na programagdo para que
estas possam favorecer o processo de troca, permitindo ao usuario maior seguranca ao depositar
residuos reciclaveis, garrafas pet ou latinhas. Pretende-se determinar, conforme a quantidade de
itens depositados, um sistema que permitisse transformar em pontos, o quociente entre
quantidade de itens depositados e fator de quantificacdo, que resultariam na troca deles por

sachés com alimentos (ragdo ou petiscos) para caes ou gatos.

Metodologia

Para o desenvolvimento da pesquisa, inicialmente identificou-se os referenciais
teoricos, a fundamentagdo para auxiliar nas alteracdes e¢ melhorias que consideram-se
significativas para o desempenho do protétipo.

Conforme planejamento estruturado, realizou-se as alteragdes na estrutura de fixagdo
dos sensores, identificando as novas medidas para o posicionamento dos sensores, com o
objetivo de otimizar o reconhecimento e diferenciacdo dos residuos (metal ou vidro) depositados
no protdtipo. Percebe-se pelos testes que esta adequagdo favoreceu uma melhor precisdao dos

tipos de residuos depositados no protétipo.

Imagem 01: Adequagdes ao Protdtipo 01.

Fonte: acervo pessoal.
Considerando o objetivo de aumentar a capacidade de armazenamento de residuos no
protétipo e, efetivar a troca destes por sachés precisando assim, alterar a estrutura do protétipo.

Em encontros semanais, investigou-se as possibilidades, estruturando um projeto com alteragdes
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necessarias.

Imagem 02: Prototipo 02

Fonte: acervo pessoal.

Segundo Wendling (2010) os sensores exercem a func¢do de “informar um circuito
eletronico a respeito de um evento que ocorra externamente, sobre o qual ele deva atuar, ou a
partir do qual ele deva comandar uma determinada a¢do”, a combinagdo de sensores indutivo e
capacitivo, aliada ao posicionamento dos mesmos, permitiu assegurar ¢ ampliar o desempenho
na identificacdo e selecdo dos itens. Avaliando a codificagdo do processo e considerando
possibilidades de otimizar e minimizar custos, realizando altera¢cdes para a plataforma de
prototipagem Arduino, a pesquisa ainda esta na fase de realizacao de testes para a melhoria nas
acoes propostas para o desempenho do protétipo.

Ao mesmo tempo em que foram realizadas estas agdes, realizou-se visitas a
estabelecimentos que comercializam os produtos para pets. O contato com profissionais atuantes
em redes de vendas destes artigos possibilitou constatar a diversidade de produtos, o didlogo com
os mesmos, identificou-se que seria necessario realizar uma pesquisa para investigar os valores
nutricionais destes itens.

Atentos as afirmacdes de alguns comerciantes, decidiu-se realizar uma pesquisa com
possiveis usuarios do prototipo para se certificar ou ndo de algumas destas informacdes.
Contribuindo para a escolha do item que sera mais indicado como opg¢ao para a troca de residuos
(em metal ou vidro), incentivando o uso do prototipo, considerando preferéncias e expectativas

identificadas pela andlise das respostas:
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Quadro 1: Roteiro de entrevista

Entrevistado:
Idade:
Questdes:
1)Vocé faz separagdo de residuos reciclaveis? .Quais residuos?

2)Vocé acha importante a reciclagem de materiais?

3)Vocé tem animal de estimagao? Qual?

4)Voce prefere saché com ragdo ou petiscos para seu animal?

5)Vocé tem uma marca preferida? Qual?

6)Quando vocé compra a ragao vocé verifica a composi¢cao da mesma?
7)O que vocé acha de uma maquina na qual vocé deposita residuos reciclaveis (latinhas,
garrafas de vidro) e em troca vocé recebe saches de ra¢do para seu pet?

8)Vocé guardaria latinhas ou garrafas de vidro para fazer essa troca?

9)Vocé indicaria a algum amigo?

Fonte: Acervo pessoal. Julho 2018.

RESULTADOS E DISCUSSAO

Entende-se que apesar de todos os movimentos existentes alertando para a importancia
de acdes sustentaveis e cuidados com o meio ambiente, ainda se identifica atitudes inadequadas
para o descarte de residuos sélidos, considerando o nimero de EcoPontos existentes na cidade,
de Uberlandia, e a quantidade significativa de residuos solidos (garrafas pet, embalagens
plasticas, recipientes de vidro ou metal) descartado em terrenos vagos ou vias publicas.

Considerando o interesse significativo das pessoas por animais de estimacdo, € o
numero crescente de estabelecimentos comerciais envolvidos com produtos destinados aos
cuidados com os pets, entende-se que assim € possivel identificar um publico de interesse para o
projeto e com possibilidades de incentivar a participagdo de outras pessoas nestas agdes.

Ao investigar sobre os alimentos, racdo ou sachés para animais pet, as pesquisas
alertaram para o item a ser investigado: a composi¢do e formulacdo destes alimentos e a
diversidade de marcas registradas, que comercializam os mesmos.

Ao analisar as questdes destaca-se o percentual de entrevistados os quais afirmaram ndo

desenvolver agdes para selecionar os itens descartados:
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Grafico 1: Respostas a questdo “Vocé faz separacgdo de residuos reciclaveis?”.

5 5im = ndo

Fonte: Acervo pessoal. Julho 2018.

Constatou-se que 61% dos entrevistados ainda ndo fazem a separagdo de residuos,
confirmando a hipotese relativa ao numero de pessoas de descartam em locais inapropriados
estes itens e a importancia de identificar formas de atuar efetivamente neste resultado.

A andlise das questdes possibilitou perceber a preferéncia dos entrevistados pelas
embalagens com racdo para os animais ainda que represente a desaten¢do dos mesmos quanto a
composicao destes produtos. Entende-se que ainda hd um desafio importante nas agdes para a
selecao do item e marca que podera atender de forma satisfatdoria a maioria dos usuarios,

pretende-se para isso realizar novas investigagoes.

CONCLUSOES

Neste momento da pesquisa investiga-se sobre os fabricantes representantes locais
destes produtos para estabelecer uma parceria interessante para os envolvidos na proposta.

O resultado obtido relativo ao desenvolvimento de agdes para selecionar itens
descartaveis, alerta-nos para a importancia de pensar em uma forma de atuacdo do grupo de
pesquisa frente a esta informagdo. Entende-se que o interesse demonstrado pelos entrevistados,
indicou uma possibilidade de mudanga de comportamento, o que contempla parte do objetivo da
pesquisa.

Destaca-se a realizacdo de testes com a finalidade de otimizar a ativa¢do do sensor de
movimento, o armazenamento dos residuos de vidro minimizando a quebra dos mesmos e

principalmente para o favorecimento da utilizagao do prototipo de lixeira sustentavel.
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