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Resumo

O “Robd seguidor de linha”, uma invencdo curiosa que faz o uso de componentes eletronicos. Os
autores admiraram-se com esta invencdo e propuseram um trabalho que envolvesse 0s conceitos de
eletricidade e eletrdnica. Um robd seguidor de linha consiste basicamente em um circuito eletrénico
sem a necessidade de uma programacdo (software) colocado sob uma linha bicolor que usa de
resistores, transistores e sensores de iluminacdo. O objetivo do projeto é mostrar na pratica 0s
conceitos eletrénicos envolvidos no processo. A metodologia adotada foi baseada em pesquisas
individuais de cada membro, ou seja, cada um contribuiu com artigos para pesquisas e materiais de
aulas. Ainda ndo comegcamos a prototipagem do projeto, mas cremos e temos convicgdo de que
teremos resultados em breves momentos. Concluimos, portanto, nosso resumo, e como forma de
interacdo com o publico, faremos perguntas relacionadas a &rea da robotica,eletronica e informatica.
Também contaremos com explicagdes simplistas mas precisas sobre o funcionamento do nosso

projeto.
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Introducdo e justificativa

Devido ao fato de poucas pessoas conhecerem esse “mundo” da eletronica, onde tudo

é possivel, decidimos entdo, fazer um robd para fazermos nossos espectadores quererem
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explorar mais esta area. Além disso, a ideia de fazer o rob6 seguidor de linha, traz consigo
uma tecnologia que pode muito bem ser utilizada no nosso cotidiano, seja ela fora ou dentro

de um determinado estabelecimento, ajudando assim, varias pessoas necessitadas.

Objetivos

Esse trabalho foi realizado tendo como objetivo principal, fazer os espectadores,
entenderem como podemos utilizar a area da eletrdnica na nossa vida, sendo totalmente eficaz
e pratica. Mas afinal, mesmo uma pessoa que ndo entende nada do assunto pode
compreender? Claro. Nosso outro objetivo é tornar mais claro a comunicagdo e compreensao

de quem esté nos assistindo e deixa-lo curioso para assim, explorar mais ainda a area.

Metodologia

A metodologia abordada neste trabalho foi baseada em pesquisas feitas por videos,
sites e materiais de aula, feita por cada membro constituinte do grupo. Nosso trabalho também
possui varios materiais para construirmos o nosso robd, sdo eles: potenciémetros, transistores,

LED’s, LDR, pilhas, motores, placa protoboard e jumpers.

O circuito do robd consiste em basicamente em termos sensores LDR (sensores que sdo
ativados quando fotons atingem sua superficie) em companhia de led’s abaixo de um chassi, onde a
iluminagdo do proveniente do led ativa o sensor LDR que enviard um sinal para os transistores se o
robd esta ou ndo em cima da linha predeterminada pelos alunos. Mas afinal, como o robé seguira a
linha? Simples, se o sensor LDR for ativado na cor oposta a da linha, ele enviard um determinado sinal
aos demais sensores que posteriormente aumentaram a velocidade do respectivo motor, por exemplo,
se 0 sensor do lado direito estiver fora da linha, o motor direito aumentara sua velocidade e

posteriormente deve voltar a linha, e seguir seu caminho.

Resultados e Discussao

Como resultados, tivemos na maioria das vezes o devido sucesso. Conseguimos fazer
nossos espectadores compreenderem como cada componente se porta dentro da eletrdnica.
Trazendo consigo, a ideia de como o rob6 funciona, até por que, com 0s conhecimentos

adequados que passamos ao longo da nossa discussdo, quem esta nos assistindo conseguem
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compreender o funcionamento e tirar conclusdes de como o sistema seguidor de linha
funciona. Com isso, comegam a pensar ¢ “abrir os olhos”, gerando mais curiosidade sobre

essa area, fazendo com que atinjamos nosso objetivo principal.

Conclusodes

Com nossos objetivos e metas sucedidas, concluimos entdo que o nosso trabalho fez
com que 0s nossos espectadores pudessem aproveitar e deixar a curiosidade de explorar mais
ainda a eletrdnica e suas vantagens e por fim, vivenciar de perto uma tecnologia que pode ser

utilizada no nosso futuro.
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